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Mikrap PC/104 Adapter Dual-CAN

Einleitung

Mit dem Mikrap PC/104/ PC-Adapter Dual-CAN verfugt die PC/104/ Steuerung Uber
einen PC/104 Adapter mit zwei CAN Schnittstellen.

Auf der kompakten Flache von 96 x 90 mm? (PC/104 Format) enthalt das SMD-Modul
neben der PC/104 Busanschaltung zwei Siemens 81C91 CAN-Controller. Jede der
beiden CAN-Schnittstellen wird Uber einen separaten on-board DC/DC-Converter
einzeln potentialgetrennt, und Uber einen 82C250 Treiberbaustein an je zwei 9-pol.
D-SUB Stecker gefuhrt.

Achtung:

Die Informationen in diesem Handbuch wurden sorgfaltig Uberpruft und als fehlerfrei
befunden. Fur Ungenauigkeiten wird jedoch keine Haftung Ubernommen. Alle Daten
dienen ausschliesslich zu Informationszwecken. Sie sind Anderungen unterworfen
und nicht im rechtlichen Sinne garantiert.

Diese Beschreibung gilt fur folgende Mikrap Baugruppen:

Mikrap e
PC/104 Adapter < Q
Dual-CAN el o

=

£ 2
Ausfiihrung: < =
Dual-CAN galv. getrennt X
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1.1

1.2

1.3

Mikrap PC/104 Adapter Dual-CAN

Abmessungen

Abmessungen: Lx B 96 x 90 mm (gemass PC/104 Norm)

Umgebung
Logikspeisung: +5V £5 % ab PC/104 Bus
Stromaufnahme: typ. 300 mA
Betriebstemperatur: 0 ... 70 °C ohne PC/104 Gehause
0 ... 55 °C mit PC/104 Gehause
EMV: Bei korrekter Verdrahtung und Abschirmung der Ein- und
Ausgange:
gemass EN 50081-2 Emission
gemass EN 50082-2 Immunitat
Zubehor

Folgendes Zubehor zum Mikrap PC/104 Adapter Dual-CAN ist erhaltlich:

Artikel-Nr: Benennung: Bemerkung:
MN-90045 Manual PC/104 Adapter Dual-CAN Deutsches Handbuch

Merkmale

e 2 galvanisch getrennte CAN Schnittstellen Gber 80C250 Treiber
e 2 Siemens 80C91 full CAN Controller

e 2 getrennte on-board DC/DC-Converter

e Adresseinstellung Uber DIP-Switch

¢ |IRQ-Einstellung tber Jumper (Interrup-sharing wird unterstutzt)

Achtung:

Wir behalten uns Anderungen zur Verbesserung unserer Produkte ausdriicklich vor.
Dies ftrifft vor allem auf Maskenanderungen der verwendeten Controller zu, welche
ohne Vorankundigung in die Serienprodukte einfliessen kdnnen.
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Mikrap PC/104 Adapter Dual-CAN

Intriebnahme

Vorsicht:

Diese Baugruppe enthalt Bauelemente, welche auf statische Entladungen empfind-
lich sind. Um eine Beschadigung der Baugruppen zu vermeiden, sind die entsprech-
enden Vorschriften zur Verpackung und Handhabung unbedingt zu beachten.

Der Einbau der Baugruppen in Gerate hat unter Berucksichtigung samtlicher in den
Destinationslandern anwendbarer Normen und Vorschriften zu erfolgen. Entsprech-
ende Massnahmen zur Erflllung solcher Anforderungen (z. B. betreffend EMV, EMB,
usw.) sind durch den Hersteller dieser Gerate zu treffen.

Achtung:

Diese Baugruppen werden unter Verwendung von hochintegrierter SMD Technologie
gefertigt. Eine mechanische Belastung der Bauelemente ist in keinem Falle zulassig.
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Mikrap PC/104 Adapter Dual-CAN

Konfiguration

DIP-Switch

DIP-Switch S1 (Basis-Adresse)

Schalter Funktion Bemerkung
S1.1 CAN1 enable on = enable
S1.2 CAN2 enable on = enable
S1.3 Basis-Adresse SA09 on = low
S1.4 Basis-Adresse SA10 on = low
S1.5 Basis-Adresse SA11 on = low
S1.6 Basis-Adresse SA12 on = low
S1.7 Basis-Adresse SA13 on = low
S1.8 Basis-Adresse SA14 on = low
DIP-Switch S2 (Basis-Adresse)

Schalter Funktion Bemerkung
S2.1 Basis-Adresse SA15 on = low
S2.2 Basis-Adresse SA16 on = low
S2.3 Basis-Adresse SA17 on = low
S2.4 Basis-Adresse SA18 on = low
S2.5 Basis-Adresse SA19 on = low
S2.6

Beispiel:

Schalter S1.1 bis S1.8 und S2.3

Schalter S2.1, S2.2, S2.4 und S2.5 = off

ergibt folgende Basis-Adresse:

CAN1:  D800:0000
D800:00FF

CAN2: D800:0100
D800:01FF
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Mikrap PC/104 Adapter Dual-CAN

Jumper

Jumper JMP1 (IRQ select)

Jumper Funktion Bemerkung

JMP1.1 IRQ3 a-b = CAN1, b-c = CAN2
JMP1.2 IRQ4 a-b = CAN1, b-c = CAN2
JMP1.3 IRQ5 a-b = CAN1, b-c = CAN2
JMP1.4 IRQ6 a-b = CAN1, b-c = CAN2
JMP1.5 IRQ7 a-b = CAN1, b-c = CAN2
JMP1.6 IRQ9 a-b = CAN1, b-c = CAN2
JMP1.7 IRQ10 a-b = CAN1, b-c = CAN2
JMP1.8 IRQ11 a-b = CAN1, b-c = CAN2
JMP1.9 IRQ12 a-b = CAN1, b-c = CAN2
JMP1.10 IRQ14 a-b = CAN1, b-c = CAN2
JMP1.11 IRQ15 a-b = CAN1, b-c = CAN2
Hinweis:

Sind die Jumper J1a bzw. J1b nicht gesetzt, bedeutet dies Pollingbetrieb.
Interrup-sharing wird unterstutzt.

Jumper JMP2+JMP3 (CAN-Abschluss)

Jumper Funktion Bemerkung
JMP2 Abschlusswiderst. 120 Ohm CAN1 [Pin 1 = ein, Pin 3 = aus
JMP3 Abschlusswiderst. 120 Ohm CAN2 |Pin 1 = ein, Pin 3 = aus

Jumper JMP4+JMPS5 (aktiver IRQ Pull-down)

Jumper Funktion Bemerkung

JMP4 aktiver Pull-down an IRQ CAN"1 Pin 1 = aus, Pin 3 = ein
JMP5 aktiver Pull-down an IRQ CAN2 Pin 1 = aus, Pin 3 = ein
Achtung:

Ein aktiver Pull-down wird nur bendtigt, wenn die Baugruppe in einem ISA Rechner
mit niederohmigem Pull-up auf dem Mainboard betrieben wird. Bei Verwendung in
Mikrap Systemen wird gemass PC/104 Norm kein aktiver Pull-down bendétigt. Bei
Interrupt-sharing darf jeweils nur ein aktiver Pull-down pro IRQ eingeschaltet sein!
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Mikrap PC/104 Adapter Dual-CAN

5. Schnittstellenbeschreibung

5.1 Steckerbelequng

Das Modul ist fur folgende Steckverbinder vorbereitet:

J1. 64-polige Buchsen/Stiftleiste fir PC/104 Bus
J2: 40-polige Buchsen/Stiftleiste fir PC/104 Bus
J3:  9-poliger D-SUB Stecker male fur CAN1

J4:  9-poliger D-SUB Stecker female fur CAN1
J7:  9-poliger D-SUB Stecker female fir CAN2
J8:  9-poliger D-SUB Stecker male fur CAN2

Siehe auch Bestlickungsplan im Anhang.

5.1.1 Stecker J1+J2 (PC/104 Receiver)

Pin| J1/A J1/B J2/C J2/D |Pin| J1/A J1/B J2/C J2/D
0 nc nc
1 nc oV nc nc 17 SA14 nc nc nc
2 SD7 RESETDRV nc nc 18 SA13 nc nc nc
3 SD6 +5V nc IRQ10 19 SA12 nc nc nc
4 SD5 IRQ9 nc IRQ11 20 SA11 nc
5 SD4 nc ne IRQ12 21 SA10 IRQ7
6 SD3 nc ne IRQ15 22 SA9 IRQ6
7 SD2 nc nc IRQ14 23 SA8 IRQ5
8 SD1 nc- ne nc 24 SA7 IRQ4
9 SDO nc ne nc 25 SA6 IRQ3

10 nc nc nc nc 26 SA5 nc

11 AEN -SMEMW nc nc 27 SA4 nc

12 SA19 -SMEMR nc nc 28 SA3 BALE

13 SA18 nc nc nc 29 SA2 + 5V

14 SA17 nc nc nc 30 SA1 nc

15 SA16 nc nc nc 31 SA0 ov

16 SA15 nc nc nc 32 oV ov

51.2  Stecker J3+J4 (CAN1)

Signal Typ |Bemerkung
nc - not connected
CAN1-Low I/0O
GND CAN1 ouT
nc - not connected

nc - not connected
GND CAN1 ouT
CAN1-High I/0
nc - not connected
nc - not connected
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Mikrap PC/104 Adapter Dual-CAN

Stecker J7+J8 (CAN2)

Pin Signal Typ |Bemerkung

1 nc - not connected
2 CAN2-Low /0

3 GND CAN2 | OUT

4 nc - not connected
5 nc - not connected
6 GND CAN2 | OUT

7 CAN2-High I/0O

8 nc - not connected
9 nc - not connected

900451F.MANO1.doc

11



6.1

Mikrap PC/104 Adapter Dual-CAN

Anhang

Literaturverzeichnis

Bezugsquellen der wichtigsten Datenbucher:

CAN-Controller SAE81C91:

Dokument: Microcomputer Components Standalone Full-CAN Controller
Hersteller: Infineon Technologies AG
www.infineon.com

PC/104 Standard:

Quelle: PC/104 Consortium
990 Almanor Avenue
Sunnyvale, CA 94086
Telefax +1 415 967 0995
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Mikrap AG fir Mikroelektronik-Applikation

Postfach 264
Langrutistrasse 33
CH-8840 Einsiedeln
Schweiz

Tel:
Fax:
E-mail:

Internet:

+41 (0)55 418 44 44
+41 (0)55 418 44 33
info@mikrap.ch
www.mikrap.com
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